SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.03.01 POBOCZA ULEPSZONE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru poboczy.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem poboczy ulepszonych z destruktu.

Zakres robot obejmuje:
e ulozenie poboczy z destruktu pofrezowego, w warstwie o grubosci 10 cm po zageszczeniu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogéIne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w SST D-00.00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

Material udostepniony przez Zamawiajacego.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do uzupelniania poboczy
Wykonaweca przystepujacy do wykonania robo6t okreslonych w niniejszej SST powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— tadowarka lub koparka lub tadowarko-koparka,

— uktadarka poboczy,

—  malych walcow,

—  plytowych zaggszczarek wibracyjnych,

—  przewoznych zbiornikéw na wodg.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow
Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu destruktu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady ogdélne uzupelniania poboczy



Na poboczu do uzupelnienia warstwy o $redniej grubosci 10 cm przewidziano wbudowanie destruktu pofrezowego
zageszczonego mechanicznie.

5.3. Wykonanie poboczy destruktu

5.3.1. Wbudowanie destruktu
Destrukt powinien by¢ roéwnomiernie rozilozony, wyréownany i wyprofilowany do wymaganego spadku
poprzecznego oraz odpowiednio zageszczony walcem lub zaggszczarka.

Szeroko$¢ umocnienia zostata wskazana w kosztorysie (1,00 lub 1,50 m).

5.4. Zageszczenie pobocza

Zageszczenie utozonej warstwy materialu uzupehiajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez Zamawiajacego.
Zaggszczona powierzchnia powinna by¢ réwna, posiada¢ odpowiedni spadek poprzeczny, oraz nie posiada¢ $ladow po
przejsciu walcow lub zageszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego
zageszezenia wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupekianych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw po zakonczeniu robot podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow Scinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszezegolnienie Mmimalna czestotliwose pomiarow
1 |Rownosé podluzna co S0m
2 | Rownosc poprzeczna co50m

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja £ 1%.

6.4.2. ROwnos¢ poboczy
Nierdwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN-68/8931-04. Maksymalny prze§wit pod
tata nie moze przekracza¢ 15 mm.

6.4.3. Grubos¢ warstwy
Grubos¢ warstwy uzupelniajacej powinna by¢ zgodna z tolerancja + 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m? robot przy poboczach gruntowych ulepszonych obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
—  zaggszczenie podloza,
— rozlozenie materialu uzupehiajacego,
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—  zaggszczenie poboczy,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

9.3. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m?® rob6t przy zaladunku i przewiezieniu:
—  zatadunek z placu ZDP za pomoca koparki, tadowarki lub tadowarkoporarki destruktu na $rodki transportowe,
— transport srodkiem transportowym destruktu na miejsce wbudowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.
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